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PA HS400 Bedienungsanleitung
Stromsensor fur den Laderegler Tarom MPPT 6000-M

Heutige Solarinstallationen

zeichnen sich durch eine hohe | @) e s o
Komplexitat aus. Viele Gerate mit e e
groBer Leistung und groBen sl Y £
Strémen sind direkt mit der L ’ :
Solarbatterie verbunden. Zur Visu- g

alisierung dieser /teca

PA HS400 current sensor

Systemkomponenten auf einer
zentralen Anzeige steht innen der
Solarladeregler MPPT 6000-M zur
Verfugung. Die Erfassung und
Weiterleitung der jeweiligen Stromwerte an den Laderegler Ubernimmt der
Stromsensor HS400. Bis zu acht HS400 Sensoren detektieren die Stromflusse
potentialfrei auf den Leitungen zu Verbrauchern, Generatoren oder direkt an der
Batterieleitung.

Damit stehen alle systemrelevanten Daten fur die Anzeige, das Datenlogging und
zur Ladezustandsberechnung (SOC: state of charge) zur Verfugung.

Drei Sensortypen :

Der HS400 wird uber ein standardisiertes Patch Kabel angeschlossen. Die
Stromversorgung und der Datenaustausch erfolgen zusammen uber ein Kabel.
Der HS400 kennt drei verschiedene Betriebsarten: Ladesensor, Entladesensor
und Lade/Entladesensor. Die jeweilige Betriebsart wird dem HS400 Uber das
Menu des MPPT 6000-M zugewiesen.

Uber die Betriebsart “Ladesensor” erfasst der HS400 zum Beispiel die
Ladestrome von Dieselgeneratoren, Windgeneratoren oder zusatzliche
Solarladern.

Stromwerte von Verbrauchern wie z.B. Wechselrichter oder Motoren werden Uber
die Betriebsart “Entladesensor” vom HS400 erfasst und an den MPPT 6000-M
ubermittelt.

Wenn keine detaillierten Informationen Uber die einzelnen Zusatzgerate benotigt
werden, kdnnen sie auch nur einen Lade/Entladesensor einsetzen. Dieser misst
summarisch alle ein- und ausgehenden Lade- und Entladestrome der Batterie
direkt am Batteriepol. Fur eine genaue Ermittlung des Batterie-Ladezustandes
(SOC) genugt ein HS400.
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Installation:

Jeder HS400 Sensor in ihrer PV-Anlage benotigt eine eindeutige Adresse zur
Verwendung im StecaLink Datenbus. Am Drehschalter an der Stirnseite des
HS400 kdnnen sie mit einem Schraubendreher eine Zahl von 0 bis 9 einstellen.
Dies entspricht der Systemadresse #40 bis #49. Die Auswahl des Sensortyps
und der anderen Eigenschaften erfolgt im Anzeige-Menu des Ladereglers. Nach
einer Adressanderung muB der HS400 neu gestartet werden (Patchkabel aus-
und wieder einstecken).

1.) Das stromfiihrende Kabel wird durch die mittige Offnung des HS400 gefiihrt.
Dabei sollte die Seite mit dem Typenschild zum Minuspol der Batterie zeigen. Die
Stromrichtung kann spater auch uber das Menu des MPPT 6000-M verandert
werden.

2.) Dann wird der HS400 uber das beiliegende Patchkabel mit dem MPPT 6000-
M verbunden.

Der “StecalLink Slave” Anschluss des HS400 wird dabei mit dem Anschluss
“Stecalink Master” am MPPT 6000-M verbunden. Uber die zweite StecaLink
Slave Buchse kénnen weitere HS400 oder andere Zubehorteile an den Stecalink
Bus angeschlossen werden. Die beiden Buchsen sind intern parallel miteinander
verbunden.

Am letzten HS400 in der Kette (dem letzten StecaLink Bus-Teilnehmer) wird die
dann leere RJ45 Buchse mit einem Terminierungsstecker abgeschlossen. Der
Terminierungsstecker liegt dem MPPT 6000-M bei.

Konfiguration:

AuBer der StecalLink Bus-Adresse werden alle weiteren Einstellung Svstem
Einstellungen Uber das Menu des MPPT 6000-M Anzeigeeinstellungen
vorgenommen: Stecalink Slave Adresse

Stecalink Master Meni

« Hauptmenu --> Einstellung System --> Stecalink Master
Menu --> Slave hinzufugen

Konfiguration Master

1. SET drucken. Der Dialog Slave Adresse wahlen

_ Slave hinzuflgen
erscheint (s. Abb.). Slave bearbeiten

2. SET drucken. Der Wert blinkt. Slave laschen

3.\ dricken, um den Wert zu andern.
4 SET drucken. Der Wert hort auf zu blinken. Die

eingegebene Adresse wird durch den Stecalink Master Slave Adresse wahizn
angefragt.
Der gefundene HS400 Teilnehmer wird angezeigt (s.Abb.) 41

5 SET drucken. Sofern weitere Einstellungen zum

angemeldeten Slave mdglich sind, 6ffnet sich ein weiteres
Menu.
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"kein Slave gefunden" - an der eingegebenen Adresse konnte kein HS400
Teilnehmer identifiziert werden.

Prufen Sie die Verkabelung des HS400. Bei korrektem Anschluss blinkt die grune
LED alle 8 Sekunden kurz auf.Fuhren Sie einen Neustart des HS400 durch um
ggf. Anderungen der Stecalink Adresse am HS400 zu aktivieren.

"Adresse ist belegt" - unter der eingegebene Adresse wurde bereits ein Stecalink
Teilnehmer angemeldet.

Andern Sie Adresse des HS400 und fiihren Sie zur Ubernahme der
Adressanderung einen Neustart des HS400 durch. Beginnen Sie dann erneut mit
der Anmeldung des HS 400 am MPPT 6000-M

* Name, Windungzahl, Position im System, Richtung und
Nullstellung eingeben: Einstellungsn H3400

Beim Menupunkt Name kann dem HS400 ein individueller | *indungsanzahi

Name zur leichteren Identifikation zugewiesen werden. Es ~ LE25tan im system

kdnnen die druckbaren ASCII Zeichen verwendet werden:

1"#$%8&'()* +,-./0123456789:; < = >?@ABCDEFGHIJKLMNOPQRSTUVWXYZ[\]

_abcdefghijkimnopgrstuvwxyz{ |}~ .

1.\ dricken, um Name zu wahlen.

2 SET drucken. Es erscheint der Dialog Slave Displayname
(s. Abb.).

3. A/ driicken, um die Position des Zeichens zu wéhlen

4. SET drucken. Die Eingabeposition blinkt.

5. \'\/ driicken, um das gewlinschte Zeichen auszuwahlen.
6. SET drucken. Die Eingabeposition hért auf zu blinken. Das gewahlte Zeichen
wird ubernommen.

7. 1.-2. solange wiederholen, bis der gewunschte Name mit max. 8 Zeichen
eingegeben ist.

8. ESC dricken um den Eingabedialog zu beenden.

Slave Displayname

Abc

Um die Messauflosung bei kleinen Strdmen zu erhdéhen, kann der stromfuhrende
Leiter mehrfach durch die Offnung gefiihrt werden. Uber

den Menupunkt Windungszahl kann eingegeben werden, Enstellungen Ho400

wie oft der stromfuhrende Leiter durch die Sensoroffnung —

gefuhrt ist. Grundeinstellung ist 1. Moglicher windungsanzahl
Einstellbereich 1 - 254. Position im System

1. Im Menu Einstellungen HS 400 /\ \/ driicken, um
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Windungszahl zu wahlen.
2 SET drucken. Es erscheint der Dialog Windungszahl (s. Abb.).

3. SET drucken. Die Eingabeposition blinkt.

4. \'\/ dricken, um die gewunschte Windungszahl auszuwahlen.

5. SET drucken. Die Eingabeposition hort auf zu blinken. Der gewahlte Wert wird
ubernommen.

6. ESC drucken um den Eingabedialog zu beenden.

Beim Menupunkt Position im System muss die
Einstellungen H3<400

Messposition des HS400 festgelegt werden. Hier kann
zwischen Ladestrom, Entladestrom und
Lade-/Entladestrom gewahlt werden.

Bei der Auswahl Ladestrom wird dem Stromwert des
HS400 automatisch ein positives Vorzeichen vorgegeben.
Bei der Auswahl Entladestrom wird dem Stromwert des HS400 automatisch ein
negatives Vorzeichen vorgegeben.

Bei der Auswahl Lade-/Entladestrom ist das Vorzeichen des ermittelten Stromes
von der Einbaulage abhangig. Dies ist fur die Strom-Bilanzierung im MPPT
6000-M wichtig. Wird diese Sensorposition gewahlt kann Gber einen nun
zusatzlichen Menupunkt auch die Stromrichtung des Sensor geandert werden.
Dies kann bei einem ggf. verpolten Einbau des HS400 notwendig werden.
Grundsatzlich werden alle Strome in die Batterie als positive Ladestrome und
alle Strome aus der Batterie als negative Entladestrome gewertet. Bezugspunkt
fur das Vorzeichen ist die Batterie.

Marme
Windungsanzahl

Position i Svstem

1. Im Menu Einstellungen HS 400 /\ \/ dricken, um Messstelle H5400
Position im System zu wahlen. 0

2 SET drucken. Es erscheint der Dialog Messstelle HS400 | O Entladestrom

(s. Abb.). O Lade-/Entladestrom

3. AV driicken, um die gewtinschte Messstelle des HS400

auszuwahlen.

4. SET drucken. Die getroffene Auswahl wird markiert. Die gewahlte Position
wird Gbernommen.

5. ESC dricken um den Eingabedialog zu beenden.
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Im Menupunkt Nullpunktabgleich kann die Nulllage des
HS400 korrigiert werden. Dies kann notwendig werden,
falls durch Einflisse storender Magnetfelder die Nulllage
des Sensors verschoben wurde.

Bitte beachten Sie beim Nullpunktabgleich, dass fur die
Zeitdauer des Abgleiches, ca. 30 Sekunden, kein Strom
uber das Kabel durch den HS400 flieBt.

Trotz Nullpunktabgleich kann eine geringe Verschiebung der Nullage auftreten.

Einstelungen H3400

Windungsanzahl
Position i Svstem

Mullpunk tabgleich

1. Im Menu Einstellungen HS 400 /\ \/ dricken, um Nullpunktabgleich zu wahlen.
2 SET drucken. Es erscheint der Dialog Nullpunktabgleich  |Mullpunktabgleich

(s. Abb.). Die Strommessung des
3. SET fur 1s driicken, um den Nullpunktabgleich zu H5400 wird auf 0 gestelt
starten. Der Abgleich startet dann unmittelbar, nach &
Abschluss wechselt die Anzeige in das Menu |

Einstellungen HS 400 zurtck.. Die rote LED blinkt wahrend des Abgleichs.

Mit ESC kann der MenUpunkt ohne Ausfuhrung des Abgleichs verlassen
werden.

H5400 41 - Abc,
Nebenstehend die Anzeige von 60A Ladestrom Uber den Ladestram
Stromsensor “Abc” auf Adresse 41. 6004

10.03.2015 EI:H 15:23

Alle Einstellungen kdnnen nachtraglich tber das Menu des MPPT 6000-M
bearbeitet werden:

Hauptmenu --> Einstellung System --> Stecalink Master Menu --> Slave
bearbeiten

 Alle angemeldeten HS400 erscheinen in den Statusanzeigen des Ladereglers
mit der eingestellten Slave Adresse und dem ggf. zugewiesenen Namen.

Anzeigen:

- Die grune LED blinkt alle 4 Sekunden kurz auf, wenn der HS400 mit Spannung
versorgt wird.. Bei einer erfolgreichen Datenubertragung verlangert sich die
Leuchtdauer etwas.

- bei Strémen Uber 400A leuchtet die rote LED fur mind. 10 Sekunden auf.
Stromwerte Uber dem Nennstrom beschadigen den HS400 nicht, allerdings sollte
nach Uberstromereignissen die Nulllage Uberpriift werden.
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Gewahrleistungs- und Garantiebestimmungen

Der Hersteller wird samtliche Fabrikations- und Materialfehler, die sich in den
Systemreglern wahrend der Gewahrleistungszeit zeigen, und die
Funktionsfahigkeit beeintrachtigen, beseitigen. Naturliche Abnutzung stellt
keinen Fehler dar. Eine Gewahrleistung erfolgt nicht, wenn der Fehler vom
Endkunden oder Dritten verursacht wurde, insbesondere durch nicht
fachgerechte Montage, Inbetriebnahme, Behandlung oder Bedie-nung. Die Ruge
ist unverzuglich uber den Fachhandler an den Hersteller zu richten. Eine Kopie
des Kaufbelegs ist beizufugen. Die Garantie beinhaltet nicht die Versand-,
Reinstallation oder Folgekosten.

Weitergehende Anspruche gegen den Hersteller, insbesondere
Schadensersatzanspruche wegen entgangenen Gewinns,
Nutzungsentschadigung sowie mittelbarer Schaden sind ausgeschlossen.

Haftungsausschluss

Sowohl das Einhalten dieser Anleitung als auch die Bedingungen und Methoden
bei Installation,Betrieb, Verwendung und Instandhaltung des HS400, kénnen
vom Hersteller nicht Uberwacht werden. Eine unsachgemaBe Ausfuhrung der
Installation kann zu Sachschaden fihren und in Folge Personen gefahrden.
Daher Ubernimmt der Hersteller keinerlei Verantwortung und Haftung fur
Verluste, Schaden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Installation, fehlerhafter
Ausfuhrung der Installationsarbeit, unsachgemaBem Betrieb sowie falscher
Verwendung und Instandhaltung ergeben oder in irgendeiner Weise damit
zusammenhangen.

Ebenso Ubernehmen wir keine Verantwortung fur patentrechtliche Verletzungen
oder Verletzung anderer Rechte Dritter, die aus der Verwendung des Produkts
resultieren.

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Mitteilung Anderungen
bezuglich des Produkts, der technischen Daten oder der Montage- und
Bedienungsanleitung vorzunehmen.

Bei Reklamationen und Stérungen bitten wir Sie, sich mit Inrem lokalen Handler
in Verbindung zu setzen, bei dem Sie das Produkt gekauft haben. Dieser wird
Ihnen in allen Belangen weiterhelfen.
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Technische Daten HS400
Betriebsspannung (via Laderegler) 10-60V
Eigenverbrauch <= 200mW
Nennstrom +/- 400A

zulassiger Strom

-400A .. +400A / +10%

Genauigkeit | Auflésung

+ 2% /+0.2A | 0,1A

Messintervall 8 sec
Anzeigen rote und grune LED
Adressbereich flr Stecalink #40..#49
Datenbus

Temperaturbereich -25...50°C
max. Feuchtigkeit 75 %
Schutzart P22
Gehause Aluminium
max. Kabeldurchmesser der 22mm

Messleitung

Abmessungen, Gewicht

140 x 80 x 28mm; 2509
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Einsatzmoglichkeiten des HS400 in der Solaranlage

A Solarmodule

B Tarom MPPT 6000-M Laderegler

C Sinuswechselrichter (z.B. Solarix PI)

E1 PA HS400 (Modus: Ladesensor)

E2 PA HS400 (Modus: Lade- / Entladesensor)
E3 PA HS400 (Modus: Entladesensor)

F  Windgenerator

G Dieselgenerator

H Batterien

L Stromverbraucher (DC)
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